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引言 

关于本手册 

本手册是为了让技术人员快速、正确、安全地安装、使用多功能接口扩展系

统，熟悉相关注意事项。 

操作前提 

在操作机器人前，请务必仔细阅读产品的通用安全说明和安全预防措施，用户

需在了解安全知识和基础操作知识之后，才可操作机器人。 

请在必要时参阅： 

◼ 《inCube1x控制柜手册》 

◼ 《inCube2x控制柜手册》 

◼ 《ARC4-50控制柜手册》 

◼ 《ARC4-165控制柜手册》 

◼ 《选配件安装使用手册》 

◼ 《AIR-TP 示教器操作手册》 

◼ 《传送带跟踪功能使用说明书》 

◼ 《弧焊功能包使用说明书》 

目标群体 

◼ 操作人员 

◼ 产品技术人员 

◼ 技术服务人员 

◼ 机器人示教员 

常见标识含义 

手册中出现标识及其含义详见下表 1。 

表 1 本文中使用的标识 

标志 含义 

 

如不按照说明进行操作，可能会发生事故，导致严重或

致命的人员伤害 

 

如不按照说明进行操作，可能发生事故，导致中等程度

伤害或轻伤事故，也可能仅发生物质损失 

 

提示您需要注意的环境条件和重要事项，或快捷操作方

法 

危险

警告

注意
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标志 含义 

 

提示您参阅其他文献和说明，以便获取附加信息或更加

详细的操作说明 

手册说明 

本手册内容会有补充和修改，请定时留意我公司网站的“下载中心”，及时获

取最新版本的手册。 

我公司网站网址：http://robot.peitian.com/ 

修订记录 

修订记录累积了每次文档更新的说明。最新版本的文档包含以前所有文档版本

的更新内容。 

表 2 文档修订记录 

版本 发布时间 修改说明 

V1.0.0 2020.08.01 第一次正式发布 

文档编号及版本 

文档编号及版本信息见表 3。 

表 3文档相关信息 

文档名称 《多功能接口扩展系统用户使用手册》 

文档编号 UM-GP001-014 

文档版本 V1.0.0 

提示

http://robot.peitian.com/
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1 IEB概述 

多功能接口扩展系统是用于附加在 MCB/MCBS/MCBF模块上的选配件，提供 CAN、磁栅尺、增量式

编码器、绝对式编码器、模拟量输出、模拟量输入、PWM输出等扩展接口，以供用户使用。 

 

该选配件一般不可独立使用，需配合用户线束、软件功能来实现通讯。 

1.1 MCB-IEB 

定义 

MCB-IEB（MCB-Interface-Extension-Board），简称 MCB接口扩展板。 

适配控制柜型号 

MCB-IEB适配的控制柜型号包含 inCube10/12和 ARC4-50/165。 

功能介绍 

MCB-IEB-P1.2示意图及接口说明分别参考图 1-1和表 1-1。 

 

图 1-1 MCB-IEB-P1.2示意图 

表 1-1 MCB-IEB-P1.2接口说明 

阶号 项目 说明 备注 主要功能 

1 MCB-IEB 内部板卡   

1.1 接口 4 MCB与 MCB-IEB连接器 J2  

1.2 接口 3 CAN_磁栅尺共用接口 J6 

CANopen数字量焊机交互；磁栅尺位置传感器

输入，可用于折弯机位置获取或其他直线位置

测量等应用场景 

提示
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阶号 项目 说明 备注 主要功能 

1.3 接口 2 增量式编码器接口 J7 
增量式编码器输入，获取编码器当前位置，可

用于传送带或非伺服轴位置获取等应用场景 

1.4 接口 1 模拟量输出接口 J5 
电压、电流输出，可控制焊机输出，或控制其

他模拟量输入设备 

MCB-R1.2示意图及接口说明分别参考图 1-2和表 1-2。 

 

图 1-2 MCB-R1.2示意图 

表 1-2 MCB-R1.2接口说明 

阶号 项目 说明 

1 MCB 主控板 

1.1 J26 MCB-IEB与 MCB连接器 

1.2 MCBS-IEB 

定义 

MCBS-IEB（MCBS-Interface-Extension-Board），简称为 MCBS接口扩展板。 

适配控制柜型号 

MCBS-IEB适配的控制柜型号包含 inCube20/21/2S。 

功能介绍 

MCBS-IEB 正面、背面示意图及接口说明分别参考图 1-3和表 1-3。 
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(a) 正面示意图 

 

(b) 背面示意图 

图 1-3 MCBS-IEB 正面、背面示意图 

表 1-3 MCBS-IEB接口说明 

阶号 项目 说明 主要功能 

1 MCBS-IEB 内部板卡  

1.1 J4 MCBS-IEB与 MCBS连接器  

1.2 J5 PWM输出与模拟量输出接口 

电压、电流输出，可控制焊机输出，或控制其

他模拟量输入设备；PWM输出，可用于控制

电磁阀等设备 

1.3 J3 电压输入与电流输入接口 

电压、电流输入，可接受焊机的模拟量输出，

获取当前焊机的反馈，或用于其他模拟量传感

器的信号采集 

1.4 J7 编码器接口 

增量式和绝对式编码器输入，获取编码器当前

位置，可用于传送带或非伺服轴位置获取等应

用场景 

1.5 J6 磁栅尺与 CAN接口 

CANopen数字量焊机交互；磁栅尺位置传感器

输入，可用于折弯机位置获取或其他直线位置

测量等应用场景 
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2 IEB与各型号控制柜的连接 

2.1 MCB-IEB与 inCube10/12控制柜的连接 

2.1.1 配置说明 

inCube10/12控制柜多功能通讯模块配置说明详见表 2-1。 

表 2-1 inCube10/12控制柜多功能通讯模块主要配置表 

序号 名称 规格 适配控制柜 料号 组成用量 标/选配 

1 MCB-IEB 

MCB-

IEB_P1.2及

以上 

inCube10/12 

P05245000088 1 选配 

2 阴阳型六角隔离柱 M4X5+6/铜 P02110000051 4 选配 

3 十字槽盘头组合螺钉 M4X8 P02023001004 4 选配 

4 
ARCCD20-MCBS和扣板

连接线 
柜内线 P04082000595 1 选配 

5 
ARCCD10-CAN_磁栅尺

柜内线束 

柜内线 

P04082000774 

三选一 

根据使用

到的具体

功能选配 

6 
ARCCD10-编码器柜内线

束 
P04082000775 

7 
ARCCD10-模拟量柜内线

束 
P04082000776 

8 
ARCCD10-扣板柜外共用

线束 
5m P04082000777 1 选配 

9 一体式弹簧端子台 54*45*40 P09050410004 1 选配 

2.1.2 连接方法 

步骤1. 打开控制柜上方柜门，确认 MCB版本号为 R1.2及以上，版本的判断可以参考图 1-1中的

模型。如果不是 R1.2及以上版本的，需要更换成 R1.2及以上版本的 MCB。 

步骤2. 将○1 MCB-IEB 放在图 2-1 所示位置，将 4 个○2 阴阳型六角隔离柱拧入控制箱 MCB 旁的

四个孔位，用 4个○3 M4X8的十字槽盘头组合螺钉固定，参考图 2-1。 
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图 2-1 安装 MCB-IEB示意图 

步骤3. 使用○4 ARCCD20-MCBS和扣板连接线连接 MCB和○1 MCB-IEB，如图 2-2所示。 

 

图 2-2 连接 MCB和 MCB-IEB示意图 
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步骤4. 根据使用的功能连接柜内线，如图 2-3所示： 

a) 使用 ARCCD10-CAN_磁栅尺信号，将○5 ARCCD10-CAN_磁栅尺柜内线束一侧连接○1
MCB-IEB的 J6接口，另一侧安装到控制柜面板的 X28接口； 

b) 使用增量式编码器信号，将○6 ARCCD10-编码器柜内线束一侧连接○1 MCB-IEB的 J7接

口，另一侧安装到控制柜面板的 X28接口； 

c) 使用 ARCCD10-模拟量信号，将○7 ARCCD10-模拟量柜内线束一侧连接○1 MCB-IEB的 J5

接口，另一侧安装到控制柜面板的 X28接口。 

 

图 2-3 MCB-IEB柜内接线示意图 

步骤5. 将○8 ARCCD10-扣板柜外共用线束带有 M12直式插头的一端连接至柜体的 X28接口（参考

图 2-4），另一端连接在○9 一体化弹簧端子台上。 

 

图 2-4 M12接口位置示意图 



多功能接口扩展系统用户使用手册 IEB与各型号控制柜的连接 

 

7 

 

2.2 MCB-IEB与 ARC4-50/165控制柜的连接 

2.2.1 配置说明 

ARC4系列控制柜多功能通讯模块配置说明详见表 2-2。 

表 2-2 ARC4系列控制柜多功能通讯模块配置表 

序号 名称 规格 控制柜 料号 组成数量 备注 

1 M12连接器钣金 方形钣金挡板 ARC4 P01035000614 1 

选配 

2 MCB-IEB安装板 
用于安装 MCB-

IEB 
ARC4 P01035000616 1 

3 MCB-IEB 
MCB-IEB_P1.2及

以上 
ARC4 P05245000088 1 

4 单头六角螺柱 M4X20 ARC4 P02110000027 6 

5 
十字槽盘头组合

螺钉 
M4X8 ARC4 P02023000019 10 

6 
ARCCD20-MCBS

和扣板连接线 
柜内线 ARC4 P04082000595 1 

7 
CAN_磁栅尺共

用线束 

连接 MCB-

IEB_J6和 M12

连接器柜内侧 

ARC4-50 P04082000780 

1 

选配 

（三选一） 

ARC4-165 P04082000781 

8 
增量式编码器线

束 

连接 MCB-

IEB_J7和 M12

连接器柜内侧 

ARC4-50 P04082000778 

1 
ARC4-165 P04082000779 

9 模拟量输出线束 

连接 MCB-

IEB_J5和 M12

连接器柜内侧 

ARC4-50 P04082000782 

1 
ARC4-165 P04082000783 

10 
ARCCD10-扣板柜

外共用线束 

黑色双绞屏蔽

线，长 5米 
ARC4 P04082000777 1  

11 
一体式弹簧端子

台 
54*45*40 ARC4 P09050410004 1 选配 

2.2.2 连接方法 

步骤1. 用十字螺丝刀将原本的预留线缆安装板（参考图 2-5）拆下，将○1 M12 接头安装板（参

考图 2-6）安装在柜体上。 



多功能接口扩展系统用户使用手册 IEB与各型号控制柜的连接 

 

8 

 

 

图 2-5 预留线缆安装板 

 

图 2-6 M12接头安装板 

步骤2. 把 M12母座接头（参考图 2-7）安装在 M12接头安装板上。 

 

图 2-7 M12母座接头 

步骤3. 将○2 MCB-IEB安装板通过 5个○4 M4×20单头六角螺柱与 5个○5 M4×8十字槽盘头组合

螺钉固定在 MCB 上，将○3 MCB-IEB 通过 4 个○5 M4×8 十字槽盘头组合螺钉固定在○2
MCB-IEB安装板上，参考图 2-8。 

步骤4. 将○6 ARCCD20-MCBS和扣板连接线两端的 50P连接器插头分别接在 MCB和○3 MCB-IEB上

的 50P连接器插座上，参考图 2-9。 
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图 2-8 安装 MCB-IEB 

 

图 2-9 MCB和 MCB-IEB连接 

步骤5. 如图 2-10所示，根据实际需求，将○7 CAN_磁栅尺公用线束或○8 增量式编码器线束或○9
模拟量输出线束三者其一接在○3 MCB-IEB上的对应接口上（○7 CAN_磁栅尺公用线束接 J6
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接口，○8 增量式编码器线束接 J7 接口，○9 模拟量输出线束接 J5 接口），将另一端的

M12母座接头安装在○1 M12接头安装板上。 

 

图 2-10 多功能通讯模块连接示意图 

步骤6. 将○10 ARCCD10-扣板柜外共用线束带有M12直式插头的一端按照三角定位标识接在柜体的

M12母座接头上，另一端接在○11 一体式弹簧端子台上，参考图 2-11。 

 

图 2-11 ARCCD10-扣板柜外共用线束接线 

2.3 MCBS-IEB与 inCube20/21控制柜的连接 

2.3.1 配置说明 

inCube20/21控制柜多功能通讯模块配置说明详见表 2-3。 
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表 2-3 inCube20/21控制柜多功能通讯模块主要配置表 

序号 名称 规格 适配控制柜 料号 组成用量 标/选配 

1 MCBS-IEB 

MCBS-

IEB_P1.1

及以上 

inCube20/21 

P05245000108 1 

选配 

2 
ARCCD20-安装扣板钣

金 
- P01035000547 1 

3 十字槽盘头组合螺钉 M4X8 P02023001004 4 

4 
ARCCD20-MCBS和扣板

连接线 
柜内线 P04082000595 1 

5 
磁栅尺与 CAN_编码器

共用线束 
5m P04082000596 

根据使用情况 

根据使用情况 

6 

PWM与模拟量输出_

电压与电流输入线束-

5米 

5m P04082000594 

1 

1 

7 一体式弹簧端子台 54*45*40 P04082000595 1 

2.3.2 连接方法 

步骤1. 用内六角螺丝刀拧开控制柜后面板的 4个内六角螺钉，卸下盖板钣金，参考图 2-12。 

 

图 2-12 控制柜后面板示意图 

 

四个内六角螺钉需保存好，以备后续使用。 

步骤2. 用 4个○3 M4X8十字槽盘头组合螺钉将○1 MCBS-IEB固定在○2 ARCCD20-安装扣板钣金上，

参考图 2-13。 

 

(a) 

提示
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(b) 

图 2-13 安装 MCBS-IEB 

步骤3. 将○4 ARCCD20-MCBS 和扣板连接线一侧连接到如图 2-14 箭头的位置，另一侧连接到○1
MCBS-IEB对应 J4的连接器上。 

 

(a) 

 

(b) 

 

(c) 

图 2-14 安装 ARCCD20-MCBS和扣板连接线 
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步骤4. 用 4 个第 1 步拆下的内六角螺钉将○2 ARCCD20-安装扣板钣金固定在后面板上，参考图 

2-15。 

 

图 2-15 ARCCD20-安装扣板钣金固定后示意图 

步骤5. 根据使用的功能连接柜外线，参考图 2-16： 

a) 使用 PWM 输出与模拟量输出信号：用○6 PWM与模拟量输出_电压与电流输入线束-

5米连接到 J5； 

b) 使用电压输入与电流输入信号：用○6 PWM与模拟量输出_电压与电流输入线束-5米

连接到 J3； 

c) 使用编码器信号：用○5 磁栅尺与 CAN_编码器共用线束连接到 J7； 

d) 使用磁栅尺与 CAN信号：用○5 磁栅尺与 CAN_编码器共用线束连接到 J6。 

 

图 2-16 MCBS-IEB 正面示意图 

 

电压输入与电流输入接口有电压电流范围限制，超出限制可能会造成器件损坏，

请严格按照表 2-4中的范围使用。 

表 2-4 PWM与模拟量输出_电压与电流范围限制 

连接器 引脚 功能 参数 数值 单位 备注 

J3 

1 电压输入 1 电压 -10~+10 V  

2 电压输入 2 电压 -10~+10 V  

5 电压输入 3 电压 -10~+10 V  

注意
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连接器 引脚 功能 参数 数值 单位 备注 

6 电流输入 1 电流 0~+20 mA  

9 电流输入 2 电流 0~+20 mA  

10 电流输入 3 电流 0~+20 mA  

2.4 MCBS-IEB与 inCube2S控制柜的连接 

2.4.1 配置说明 

inCube2S控制柜多功能通讯模块配置说明详见表 2-5。 

表 2-5 inCube2S控制柜多功能通讯模块主要配置表 

序号 名称 规格 适配控制柜 料号 组成用量 标/选配 

1 MCBS-IEB 

MCBS-

IEB_P1.1

及以上 

inCube2S 

P05245000108 1 

选配 

2 
inCube2S-安装扣板钣

金 
- P01035000693 1 

3 十字槽盘头组合螺钉 M4X8 P02023001004 4 

4 
ARCCD20-MCBS和扣板

连接线 
柜内线 P04082000595 1 

5 
磁栅尺与 CAN_编码器

共用线束 
5m P04082000596 

根据使用情况 

根据使用情况 

6 

PWM与模拟量输出_

电压与电流输入线束-

5米 

5m P04082000594 

1 

1 

7 一体式弹簧端子台 54*45*40 P04082000595 1 

2.4.2 连接方法 

步骤1. 用内六角螺丝刀拧开控制柜后面板的 4个内六角螺钉，卸下盖板钣金，参考图 2-17。 

 

图 2-17 控制柜后面板示意图 
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四个内六角螺钉需保存好，以备后续使用。 

步骤2. 用 4个○3 M4X8十字槽盘头组合螺钉将○1 MCBS-IEB固定在○2 inCube2S-安装扣板钣金上，

参考图 2-18。 

 

(a) 

 

(b) 

图 2-18 安装 MCBS-IEB 

步骤3. 将○4 ARCCD20-MCBS和扣板连接线一侧连接到如图 2-19(a)箭头的位置，另一侧连接到○1
MCBS-IEB对应 J4的连接器上。 

 

(a) 

提示
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(b) 

 

(c) 

图 2-19 安装 ARCCD20-MCBS和扣板连接线 

步骤4. 用 4 个第 1 步拆下的内六角螺钉将○2 inCube2S-安装扣板钣金固定在后面板上，参考图 

2-20。 

 

图 2-20 inCube2S-安装扣板钣金固定后示意图 

步骤5. 根据使用的功能连接柜外线，参考图 2-21： 

a) 使用 PWM输出与模拟量输出信号：用○6 PWM与模拟量输出_电压与电流输入线束-

5米连接到 J5； 

b) 使用电压输入与电流输入信号：用○6 PWM与模拟量输出_电压与电流输入线束-5米

连接到 J3； 

c) 使用编码器信号：用○5 磁栅尺与 CAN_编码器共用线束连接到 J7； 

d) 使用磁栅尺与 CAN信号：用○5 磁栅尺与 CAN_编码器共用线束连接到 J6。 
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图 2-21 MCBS-IEB 正面示意图 

 

电压输入与电流输入接口有电压电流范围限制，超出限制可能会造成器件损坏，

请严格按照表 2-6中的范围使用。 

表 2-6 PWM与模拟量输出_电压与电流范围限制 

连接器 引脚 功能 参数 数值 单位 备注 

J3 

1 电压输入 1 电压 -10~+10 V  

2 电压输入 2 电压 -10~+10 V  

5 电压输入 3 电压 -10~+10 V  

6 电流输入 1 电流 0~+20 mA  

9 电流输入 2 电流 0~+20 mA  

10 电流输入 3 电流 0~+20 mA  

注意
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3 安装编码器以进行传送带跟踪 

3.1 使用说明 

本章的内容： 

◼ 适用于所有的控制柜型号。 

◼ 仅介绍硬件的连接方法，更详细的软件操作内容请参考本司的《传送带跟踪功能使用说明书》。 

3.2 选择编码器类型 

绝对值编码器和增量式编码器都可以工作在绝对坐标方式和相对坐标方式，这主要取决于其参数

的设计（也可在程序里控制）。 

二者的区别是： 

◼ 绝对值编码器，当断电后，其内部保持电源仍然给编码器供电，因此，断电后旋转伺服电机，

其内部是会记下坐标位置的，再次上电后的坐标位置改变； 

◼ 增量式编码器，其内部无保持电源，断电后，其坐标系不在存在，所以增量式编码器必需在

重新上电后回原点或原点预置。 

 

inCube10/12控制柜只能接增量式编码器。 

3.3 编码器位置 

编码器连接方式如下： 

◼ 编码器一端固定于传送带上，传送带转动带动编码器转动计数。 

◼ 编码器另一端连接 IEB（连接方法请参考第 3.4章节和第 3.5章节）。 

◼ IEB与控制柜连接（各型号控制柜的连接方法请参考第 2章节）。 

3.4 编码器线与 MCB-IEB（J7接口）的连接 

接线方式 

控制柜型号为 ARC4-50/165时，接线需要用到“ARC4-50增量式编码器柜内选配线束”、“ARC4-165

增量式编码器柜内选配线束”和“ARCCD10-扣板柜外共用线束”3种线束。 

控制柜型号为 inCube10/12时，接线需要用到“ARCCD10-编码器柜内线束”和“ARCCD10-扣板柜外共

用线束”2种线束。 

提示
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详细的接线方式可参考第 2.1.2章节和第 2.2.2章节。 

ARC4-50增量式编码器柜内选配线束图及引脚定义 

ARC4-50增量式编码器柜内选配线束示意图及引脚定义请参考图 3-1。 

 

图 3-1 ARC4-50增量式编码器柜内选配线束示意图及引脚定义 

ARC4-165增量式编码器柜内选配线束图及引脚定义 

ARC4-165增量式编码器柜内选配线束示意图及引脚定义请参考图 3-2。 

 

图 3-2 ARC4-165增量式编码器柜内选配线束示意图及引脚定义 

ARCCD10-编码器柜内线束图及引脚定义 

ARCCD10-编码器柜内线束示意图及引脚定义请参考图 3-3。 
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图 3-3 ARCCD10-编码器柜内线束示意图及引脚定义 

ARCCD10-扣板柜外共用线束图及引脚定义 

ARCCD10-扣板柜外共用线束示意图及引脚定义请参考图 3-4。 

 

图 3-4 ARCCD10-扣板柜外共用线束示意图及引脚定义 

3.5 编码器线与 MCBS-IEB（J7接口）的连接 

接线方式 

控制柜型号为时 inCube20/21/2S时，接线需要用到“磁栅尺与 CAN_编码器共用线束”。 



多功能接口扩展系统用户使用手册 安装编码器以进行传送带跟踪 

 

21 

 

详细的接线方式可参考第 2.3.2章节和第 2.4.2章节。 

磁栅尺与 CAN_编码器共用线束图及引脚定义 

磁栅尺与 CAN_编码器共用线束示意图及引脚定义请参考图 3-5。 

 

图 3-5 A-磁栅尺与 CAN_编码器共用线束示意图及引脚定义 

3.6 控制柜的 PLC从站配置 

机器人可外接多种 I/O设备，在 PLC从站配置中通过选择所需的 I/O设备，系统会自动为此设备分

配相应的 I/O地址映射，完成机器人和设备的 I/O交互。 

步骤1. 在示教器主界面，点击【系统/系统配置/PLC从站配置】选项，如图 3-6所示。 
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图 3-6 PLC从站配置选择 

步骤2. 在弹出的【PLC从站配置】界面中，选择需要配置的选项（第一个 PLC从站配置不支持修

改），点击<配置>按钮。如图 3-7所示。 

 

图 3-7 【PLC从站配置】界面 

步骤3. 在【配置 PLC从站-2】界面中，依据表 3-1中的信息，选择匹配的“PLC从站类型”。图 

3-8为选择“MFDB_BASE”的界面。 

 

图 3-8 【配置 PLC从站-2】界面 
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表 3-1 PLC从站类型说明 

从站类型 说明 

MFDB_BASE 
用于 inCube10/12和 ARC4控制柜扩展模拟量接口、编码器接口或磁栅尺接

口，控制柜扩展这些接口后需配置该从站类型 

IEB_BASE 
用于 inCube20/21控制柜扩展模拟量接口、编码器接口、磁栅尺接口或 PWM

输出接口，控制柜扩展这些接口后需配置该从站类型 

步骤4. 对图 3-8 中参数配置完成后点击<确定>，弹出提示对话框（如图 3-9 所示），点击<确

定>，断电重启后配置生效。生效后，重新进入【PLC从站配置】界面，显示如图 3-10。 

 

图 3-9提示对话框 

 

图 3-10【PLC从站配置】界面 
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4 模拟量通信 

4.1 使用说明 

本章的内容： 

◼ 仅适用于 inCube10/12/20/21控制柜。 

◼ 仅介绍硬件的连接方法和控制柜的 PLC 从站配置，更详细的软件操作内容请参考本司的《弧

焊功能包使用说明书》。 

4.2 模拟量线与 MCB-IEB（J3/J5接口）的连接 

接线方式 

控制柜型号为 inCube10/12时，接线需要用到“ARCCD10-编码器柜内线束”和“ARCCD10-扣板柜外共

用线束”2种线束。 

详细的接线方式可参考第 2.1.2章节。 

ARCCD10-模拟量柜内线束图及引脚定义 

ARCCD10-模拟量柜内线束的示意图及引脚定义请参考图 4-1。 

 

图 4-1 ARCCD10-模拟量柜内线束示意图及引脚定义 
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ARCCD10-扣板柜外共用线束图及引脚定义 

ARCCD10-扣板柜外共用线束的示意图及引脚定义请参考图 4-2。 

 

图 4-2 ARCCD10-扣板柜外共用线束示意图及引脚定义 

4.3 模拟量线与 MCBS-IEB（J3/J5接口）的连接 

接线方式 

控制柜型号为 inCube20/21时，接线需要用到“PWM与模拟量输出_电压与电流输入线束(5m)”。 

详细的接线方式可参考第 2.3.2章节。 

PWM与模拟量输出_电压与电流输入线束(5m)图及引脚定义 

PWM与模拟量输出_电压与电流输入线束(5m)示意图参考图 4-3。 
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图 4-3 PWM与模拟量输出_电压与电流输入线束(5m)示意图及引脚定义 

4.4 控制柜的 PLC从站配置 

机器人可外接多种 I/O设备，在 PLC从站配置中通过选择所需的 I/O设备，系统会自动为此设备分

配相应的 I/O地址映射，完成机器人和设备的 I/O交互。 

步骤1. 在示教器主界面，点击【系统/系统配置/PLC从站配置】选项，如图 4-4所示。 

 

图 4-4 PLC从站配置选择 
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步骤2. 在弹出的【PLC从站配置】界面中，选择需要配置的选项（第一个 PLC从站配置不支持修

改），点击<配置>按钮。如图 4-5所示。 

 

图 4-5 【PLC从站配置】界面 

步骤3. 在【配置 PLC从站-2】界面中，依据表 4-1中的信息，选择匹配的“PLC从站类型”。图 

4-6为选择“IEB_BASE”的界面。 

 

图 4-6 【配置 PLC从站-2】界面 

表 4-1 PLC从站类型说明 

从站类型 说明 

MFDB_BASE 
用于 inCube10/12和 ARC4控制柜扩展模拟量接口、编码器接口或磁栅尺接

口，控制柜扩展这些接口后需配置该从站类型 

IEB_BASE 
用于 inCube20/21控制柜扩展模拟量接口、编码器接口、磁栅尺接口或 PWM

输出接口，控制柜扩展这些接口后需配置该从站类型 

步骤4. 对图 4-6 中参数配置完成后点击<确定>，弹出提示对话框（如图 4-7 所示），点击<确

定>，断电重启后配置生效。 

 

图 4-7 提示对话框 
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4.5 模拟量配置 

控制柜的 PLC 从站配置成功后，在示教器主界面，点击【系统/系统配置/PLC 从站配置】选项，弹

出如图 4-8所示的【PLC从站配置】界面，选择“IEB_BASE”后面的<配置>按钮，进入如图 4-9所

示的【配置 PLC从站-2】界面，即可分别对 AO和 AI的信号类型、信号范围等参数进行设置。 

 

图 4-8 【PLC从站配置】界面 

模拟量输出电压与电流配置说明请参考表 4-2。 

表 4-2 模拟量输出电压与电流配置说明 

连接器 引脚 功能 参数 数值 

J5 

1 模拟量输出 1 电压/电流 模拟量输出电压支持 0~10V、0~5V、-10V~10V三种范

围，参考图 4-9 

模拟量输出电流支持 0~20mA、4~20mA两种范围，参

考图 4-10 

2 模拟量输出 2 电压/电流 

3 模拟量输出 3 电压/电流 

 

图 4-9 模拟量输出电压配置 
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图 4-10 模拟量输出电流配置 

模拟量输入电压与电流配置说明请参考表 4-3。 

 

图 4-11 AI信号类型配置方式 

表 4-3 模拟量输入电压与电流配置说明 

连接器 引脚 功能 参数 数值 单位 备注 

J3 

1 电压输入 1 电压 -10~+10 V 
只能配置在【配置 PLC从站-2】界面

的序号 1、2、3中，参考图 4-11中

的红框区域 

2 电压输入 2 电压 -10~+10 V 

5 电压输入 3 电压 -10~+10 V 

6 电流输入 1 电流 0~+20 mA 
只能配置在【配置 PLC从站-2】界面

的序号 4、5、6中，参考图 4-11中

的红框区域 

9 电流输入 2 电流 0~+20 mA 

10 电流输入 3 电流 0~+20 mA 
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5 CANopen总线通信 

5.1 使用说明 

本章的内容： 

◼ 仅适用于 inCube10/12/20/21控制柜。 

◼ 仅介绍硬件的连接方法和控制柜的 PLC 从站配置，更详细的软件操作内容请参考本司的《弧

焊功能包使用说明书》。 

5.2 通讯模块的 CANopen接口 

通讯模块的 CANopen接口航空插引脚顺序如图 5-1所示，引脚定义见表 5-1。 

 

图 5-1 通讯模块的 CANopen接口航空插引脚示意图 

表 5-1 航空插引脚定义 

引脚编号 颜色 信号名称 功能 

1 红（18AWG） 24V电源 机器人电源信号 

2 白（22AWG） CAN_H信号线 通讯线 CAN_H 

3 黑（18AWG） 地 机器人电源地 

4 蓝（22AWG） CAN_L信号线 通讯线 CAN_L 

5 屏蔽线

（18AWG） 

屏蔽线 外壳 PE 
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5.3 CANopen总线与 MCB-IEB（J6接口）的连接 

接线方式 

控制柜型号为 inCube10/12时，接线需要用到“ARCCD10-CAN_磁栅尺柜内线束”和“ARCCD10-扣板柜

外共用线束”2种线束。 

详细的接线方式请参考第 2.1.2章节。 

ARCCD10-CAN_磁栅尺柜内线束图及引脚定义 

ARCCD10-CAN_磁栅尺柜内线束示意图及引脚定义请参考图 5-2。 

 

图 5-2 ARCCD10-CAN_磁栅尺柜内线束示意图及引脚定义 

ARCCD10-扣板柜外共用线束图及引脚定义 

ARCCD10-扣板柜外共用线束示意图及引脚定义请参考图 5-3。 
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图 5-3 ARCCD10-扣板柜外共用线束示意图及引脚定义 

5.4 CANopen总线与 MCBS-IEB（J6接口）的连接 

接线方式 

控制柜型号为 inCube20/21时，接线需要用到“磁栅尺与 CAN_编码器共用线束”。 

详细的接线方式请参考第 2.3.2章节。 

磁栅尺与 CAN_编码器共用线束图及引脚定义 

磁栅尺与 CAN_编码器共用线束示意图及引脚定义请参考图 5-4。 
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图 5-4 A-磁栅尺与 CAN_编码器共用线束示意图及引脚定义 

5.5 CANopen总线与通讯模块的 CANopen接口的接线关系 

CANopen总线与通讯模块的 CANopen接口的接线关系如表 5-2所示。 

表 5-2 总线与通讯模块的 CANopen接口的接线关系 

CANopen总线 SIDEB 机器人数字接口 

引脚序号 名称 引脚序号 信号名称 

1 CAN_O_L 4 CAN_L信号线 

5 CAN_O_H 2 CAN_H信号线 

8 USER_GND 3 地 

5.6 控制柜的 PLC从站配置 

机器人可外接多种 I/O设备，在 PLC从站配置中通过选择所需的 I/O设备，系统会自动为此设备分

配相应的 I/O地址映射，完成机器人和设备的 I/O交互。 

步骤1. 在示教器主界面，点击【系统/系统配置/PLC从站配置】选项，如图 5-5所示。 
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图 5-5 PLC从站配置选择 

步骤2. 在【PLC从站配置】界面中，选择需要配置的选项（第一个 PLC从站配置不支持修改），

点击<配置>按钮。如图 5-6所示。 

 

图 5-6 【PLC从站配置】界面 

步骤3. 在【配置 PLC从站-2】界面中，依据表 5-3中的信息，选择匹配的“PLC从站类型”。图 

5-7 为选择“MFDB”的界面。 

 

图 5-7 配置 PLC从站界面 
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表 5-3 PLC从站类型说明 

从站类型 说明 

IEB 用于 inCube20/21控制柜扩展 CANopen接口，控制柜扩展该接口后需配置该从站类型 

MFDB 用于 inCube10/12和 ARC4控制柜扩展 CANopen接口，控制柜扩展该接口后需配置该从站类型 

步骤4. 对图 5-7 中参数配置完成后点击<确定>，弹出提示对话框（如图 5-8 所示），点击<确

定>，断电重启后配置生效。生效后，重新进入【PLC从站配置】界面，显示如图 5-9。 

 

图 5-8 提示对话框 

 

图 5-9【PLC从站配置】界面 

5.7 CANopen波特率设置 

设置步骤： 

步骤1. 在示教器主界面，点击【系统/参数配置】选项，进入如图 5-10所示的【参数配置】界面。 

步骤2. 在【全局】选项卡中找到并选中“CANOPEN_BAUD（CANopen波特率设置）”参数，点击界

面下方的<编辑>按钮，参考图 5-10。 

步骤3. 在弹出的如图 5-11所示的【参数编辑】界面中，修改参数的值（默认 125kbps，需设为和

设备一样的波特率），修改完成后，点击界面下方的<确定>按钮，返回【参数配置】界

面。 

步骤4. 点击【参数配置】界面下方的<保存>按钮，断电重启即配置生效。 
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图 5-10 【参数配置】界面 

 

图 5-11 【参数编辑】界面 
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